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OPIS

Rotor RAS jest rotorem o duzej wytrzymatosci, zaprojektowanym do obracania duzych anten
satelitarnych, dostarczanym wraz z elektronicznym modufem sterujgcym. Rotor zostat
zaprojektowany w taki sposob, ze mozliwy jest montaz "rura w rurze", lub na opcjonalnej
ptycie adaptacyjnej, przystosowanej do konwencjonalnego montazu w konfiguracji wiezy.
Moze by¢ réwniez montowany poza obrebem wiezy, na maszcie, lub montowany na $cianie.

DANE TECHNICZNE

Kat obrotu: 360 +/- 180 stopni
Czas obrotu: 90 sek *45 sek.
Zasilanie rotora: 12 v DC
Waga: 19 Kg
Typ enkodera: Magnetyczny 6 impulsowy

/HR 32 impulsy
Nacisk pionowy: 250 Kg
Max. Moment obrotowy: 1.800

*3.240

*Wersja (24V)



STEROWNIKI OBStUGUJACE MASZYNE

ROT 2

Sterownik wspétpracuje z komputerem PC. Sterownik wspdtpracuje z obrotnicami satelitarnymi
RAS, RAS1. Oprécz tego wspotpracuje ze wszystkimi obrotnicami posiadajgcymi wyjscia
impulsowe(Impulsowy). Jest przystosowany do wspodtpracy z konstrukcjami AMATORSKIMI dzieki
temu ze ma programowang przektadnie (np. impulsy/stopnie).Do sterowania za pomocg
komputera stuzy specjalnie przygotowany program kroétkofalarski SpidSat. Funkcje sterownika
takie same jak dla Rot1Prog.

Dane techniczne:

Zasilanie: 12V - 18V DC

Zasilanie rotorow: 2x18VDC/1.5A(2x12V DC/ 2.5A)
Sygnat wejsciowy: impulsy

Zapas elektroniczny:

e poziom 360° (-180°, +180°)
e pion 180° (-20°, +20°)
Wymiary 120 x 70 x 220 mm

Wyjscie ztgcze COM 9 pin do podtaczenia
komputera



http://spid.alpha.pl/polski/04.php

MD-01 jest elektronicznym sterownikiem do obracania rotoréw. Jest urzagdzeniem wielofunkcyjnym
pozwalajgcym na rdézne kombinacje ustawien pracy. Do sterownika mogg by¢ podtgczane rotory
pojedyncze (np. dwa rotory Azymut) lub podwdjne (jeden rotor Azymut / Elewacja). Podstawowy
uktad zapewnia prace z silnikami pradu statego.

Parametry sterownika:

e napiecie zasilania sterownika MD-01 15 VDC (lmax — 2A),

e napiecie zasilania Rotorow 12-14 VDC (Imax — 40 A),

e maksymalny prad zasilania pojedynczego silnika do 20 A.

e 2 porty RS232

e 1 port USB host

e 1 port USB device —widoczny w systemie jako wirtualny port COM.
e 1 port Ethernet RJ45.

MD-02

MD-02 jest elektronicznym sterownikiem do obracania rotoréw. Jest urzadzeniem wielofunkcyjnym
pozwalajgcym na rézne kombinacje ustawien pracy. Do sterownika mogg by¢ podtgczane rotory
pojedyncze (np. dwa rotory Azymut) lub podwdjne (jeden rotor Azymut / Elewacja). Podstawowy
uktad zapewnia prace z silnikami pradu statego.

Parametry sterownika:

e napiecie zasilania sterownika MD-01 15 VDC (Imax — 2A),

e napiecie zasilania Rotorow 12-14 VDC (Imax — 40 A),

e maksymalny prad zasilania pojedynczego silnika do 20 A.

e 2 porty RS232

e 1 port USB host

e 1 port USB device —widoczny w systemie jako wirtualny port COM.
e 1 port Ethernet RJ45.



POROWNANIE DOSTEPNYCH MASZYN

Tabelka RAU and RAK and BIG RAK and RAS and BIG-RAS and
poréwnania RAU/HR RAK/HR BIG-Rak/HR RAS/HR BIG-RAS/HR
rotoréow (18V) (18V) (18V) (18V) (18V)
*(24vV) *(24V) *(24V) *(24V) *(24V)
Moment 900 1.800 8.000 1.800 8.000
obrotowy *1800 *3.240 *8.000 ** *3.240 *8.000 **
Moment 8.000 14.000 24.000 14.000 24.000
hamujacy
Obciagzenie 350 lbs 550 Ibs >700 Ibs 550 lbs >700 Ibs
pionowe
Rodzaj Podwdjny Podwdjny Podwdjny Podwdjny Podwdjny
przektadni slimak slimak slimak Slimak slimak
Obudowa Stal Stal Stal Stal Stal
malowana - malowana - malowana - malowana - malowana -
proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa
Przektadnia Stal Stal Stal Stal Stal
malowana - malowana - malowana - malowana - malowana -
proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa
Podstawa Stal Stal Stal Stal Stal
malowana - malowana - malowana - malowana - malowana -
proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa
Catkowita 3300/1 4950/1 6120/1 4950/ 1 6120/ 1
przektadnia
Typ enkodera | Magnetyczny | Magnetyczny | Magnetyczny | Magnetyczny | Magnetyczny
4 impulsowy | 6 impulsowy 6 pulse 6 impulsowy | 6 impulsowy
/HR 32 /HR 32 /HR 32 /HR 32 /HR 32
impulsy impulsy impulsy impulsy impulsy
Doktadnos¢ 12/1.09 12/1.09 0.52/0.5¢ 12/1.0 0.52/0.5¢
obrotu /HR 0,12/ /HR 0,12/ /HRO,12/ /HR 0,12/ /HRO,12/
0.1¢ 0.1¢ 0.1¢ 0.1¢ 0.1¢
Zakres pracy 36092 +/- 1802 | 3609 +/- 1802 | 3602 +/- 1802 | 3602 +/- 1802 | 3602 +/- 1802
Czas obrotu o 45 sek 90 sek *45 240 sek * 90 sek *45 240 sek *145
360° sek 145sek sek sek
Napiecie 12 Vdc 12 Vdc 12 vVdc 12 Vdc 12 Vdc
zasilania /HR 24 Vdc
silnika
Temperatura -20° +50° -20° +50° -20° +50° -20° +50° -20° +50°
pracy
Ciezar rotora 8 kg 12 kg 15kg 19kg 25kg
Waga i rodzaj | RotlProg-1,5 | RotlProg-1,5 | RotlProg-1,5 | Rot2Prog-2 Rot2Prog- 2
sterownika kg kg kg kg kg
uzywanego MD-02 -4 kg | MD-02—-4kg | MD-02—-4kg | MD-02—-4kg | MD-02—-4 kg
do rotora MD-01-5kg | MD-01-5kg | MD-01-5kg | MD-01-5kg | MD-01-5kg




