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OPIS

Rotor wspodtpracuje ze sterownikiem RotlProg. Ma zastosowanie do obrotu konstrukcji
lekkich, np. Yagi, jak i do ciezkich anten krétkofalowych. Oparty jest na przektadni $limakowej,
ze Slimakiem i slimacznicg wykonanymi ze stali (jak na zdjeciu). Cechy te gwarantuja
dtugotrwatg prace i wytrzymato$¢ urzadzenia. Jego zalety jest rowniez mozliwos$¢ regulacji
docisku slimaka i $limacznicy, kasujgca luzy w mechanizmie napedowym, co moze by¢
konieczne w przypadku zuzycia elementéw po dtugotrwatym okresie eksploatacji.
Powierzchnia urzadzenia pokryta jest lakierem proszkowym, skutecznie zabezpieczajagcym
przed korozja. Zakres obrotu zabezpieczony jest wyfacznikami kranicowymi.

DANE TECHNICZNE

Kat obrotu: 360 +/- 180 stopni

Czas obrotu: 240 sek. * 145 sek.

Zasilanie rotora: 12vDC

Waga: 15 Kg

Typ enkodera: Magnetyczny 6 impulsowy
/HR 32 impulsy

Nacisk pionowy: 320 Kg

Max. Moment obrotowy: 8.000

*Wersja (24V)



STEROWNIKI OBStUGUJACE MASZYNE

MD-01

MD-01 jest elektronicznym sterownikiem do obracania rotoréw. Jest urzagdzeniem wielofunkcyjnym
pozwalajgcym na rézne kombinacje ustawien pracy. Do sterownika mogg by¢ podtgczane rotory
pojedyncze (np. dwa rotory Azymut) lub podwdjne (jeden rotor Azymut / Elewacja). Podstawowy
uktad zapewnia prace z silnikami pradu statego.

Parametry sterownika:

MD-02

napiecie zasilania sterownika MD-01 15 VDC (lmax — 2A),

napiecie zasilania Rotoréw 12-14 VDC (Imax — 40 A),

maksymalny prad zasilania pojedynczego silnika do 20 A.

2 porty RS232

1 port USB host

1 port USB device — widoczny w systemie jako wirtualny port COM.
1 port Ethernet RJ45.

MD-02

jest elektronicznym sterownikiem do obracania rotoréw. Jest urzadzeniem
wielofunkcyjnym pozwalajgcym na rézne kombinacje ustawien pracy. Do sterownika mogg by¢
podtaczane rotory pojedyncze (np. dwa rotory Azymut) lub podwdjne (jeden rotor Azymut /
Elewacja). Podstawowy ukfad zapewnia prace z silnikami pradu statego.

Parametry sterownika:

napiecie zasilania sterownika MD-01 15 VDC (Imax — 2A),

napiecie zasilania Rotoréw 12-14 VDC (Imax— 40 A),

maksymalny prad zasilania pojedynczego silnika do 20 A.

2 porty RS232

1 port USB host

1 port USB device — widoczny w systemie jako wirtualny port COM.
1 port Ethernet RJ45.



POROWNANIE DOSTEPNYCH MASZYN

Tabelka RAU and RAK and BIG RAK and RAS and BIG-RAS and
poréwnania RAU/HR RAK/HR BIG-Rak/HR RAS/HR BIG-RAS/HR
rotoréow (18V) (18V) (18V) (18V) (18V)
*(24vV) *(24V) *(24V) *(24V) *(24V)
Moment 900 1.800 8.000 1.800 8.000
obrotowy *1800 *3.240 *8.000 ** *3.240 *8.000 **
Moment 8.000 14.000 24.000 14.000 24.000
hamujacy
Obciagzenie 350 lbs 550 Ibs >700 lbs 550 lbs >700 Ibs
pionowe
Rodzaj Podwdjny Podwdjny Podwdjny Podwdjny Podwdjny
przektadni slimak slimak slimak Slimak slimak
Obudowa Stal Stal Stal Stal Stal
malowana - malowana - malowana - malowana - malowana -
proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa
Przektadnia Stal Stal Stal Stal Stal
malowana - malowana - malowana - malowana - malowana -
proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa
Podstawa Stal Stal Stal Stal Stal
malowana - malowana - malowana - malowana - malowana -
proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa proszkowa
Catkowita 3300/1 4950/1 6120/1 4950/ 1 6120/ 1
przektadnia
Typ enkodera | Magnetyczny | Magnetyczny | Magnetyczny | Magnetyczny | Magnetyczny
4 impulsowy | 6 impulsowy 6 pulse 6 impulsowy | 6 impulsowy
/HR 32 /HR 32 /HR 32 /HR 32 /HR 32
impulsy impulsy impulsy impulsy impulsy
Doktadnos¢ 12/1.09 12/1.09 0.52/0.5¢ 12/1.0 0.52/0.5¢
obrotu /HR 0,12/ /HR 0,12/ /HRO,12/ /HR 0,12/ /HRO,12/
0.1¢ 0.1¢ 0.1¢ 0.1¢ 0.1¢
Zakres pracy 36092 +/- 1802 | 3609 +/- 1802 | 3602 +/- 1802 | 3602 +/- 1802 | 3602 +/- 1802
Czas obrotu o 45 sek 90 sek *45 240 sek * 90 sek *45 240 sek *145
360° sek 145sek sek sek
Napiecie 12 Vdc 12 Vdc 12 vVdc 12 Vdc 12 Vdc
zasilania /HR 24 Vdc
silnika
Temperatura -20° +50° -20° +50° -20° +50° -20° +50° -20° +50°
pracy
Ciezar rotora 8 kg 12 kg 15kg 19kg 25kg
Waga i rodzaj | RotlProg-1,5 | RotlProg-1,5 | RotlProg-1,5 | Rot2Prog-2 Rot2Prog- 2
sterownika kg kg kg kg kg
uzywanego MD-02 -4 kg | MD-02—-4kg | MD-02—-4kg | MD-02—-4kg | MD-02—-4 kg
do rotora MD-01-5kg | MD-01-5kg | MD-01-5kg | MD-01-5kg | MD-01-5kg




